DART, amerykanski system ostrzegania przed tsunami

Obejmuije sie¢ czujnikéw rozmieszczonych na oceanie na dnie i w bojach.

Na gtebokiej wodzie fala fsunami moze pedzi¢ z predkoscig nawet 800 km/godz.
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Urzadzenia do wykrywania nagtych
zmian w poziomie oceanu:

4 Dolny rejestrator cisnienia 2 Boja
Zakotwiczany do dna mierzy Ofrzymuije dane z dolnego
cisnienie wody powyzej czujnika, rejesfratora cisnienia i przeka-
rejestruje odlegtos¢ od powierzchni.  zuje dalej Geostacjonarnym
Wykrywa wahania poziomu morza  Satfelifom Obserwacyjnym
nawef o 1.cm
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Obserwacyjny

przekazuje dane do lgdowych stacji
ostrzegania przed tsunami
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Szczytowa fala tsunami
odlegtost miedzy grzbietami
fsunami do 160 km
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Inne czujniki, np. fensometry (do mierzenia naprezenia),
mierza odlegtos¢ miedzy dwoma punkfami na dnie, moga byc€ fez uzyte
do wykrywania aktywnosci sejsmicznej w rejonach uskokow fekfonicznych
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